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DISPOSITIF POUR COMMANDER AU MOINS UN CABLE, ET SIEGE COMPORTANT UN TEL DISPOSITIF. 

(§y II s'ag'rt d'un dispositif cornportant un arbre (25) qui pi- 
vote sur un support (1 1 ) dote d'une denture circulaire (1 9) et 
qui entraine une bielle (51) commandant un cable (9), une 
poignee (5) qui est montee sur I'arbre avec un certain jeu 
angulaire entre deux positions relatives de butee et qui est 
solltcitee elastiquement vers une position relative de repos 
intermediate entre ces deux positions relatives de butee, un 
grain dente (39) qui coopere avec la denture et qui est mon- 
te coulissant radialement sur I'arbre en etant sollicite elasti- 
quement vers une position active, ce grain etant deplace 
vers une position escamotee par un doigt (48) solidaire de 
la poignee lors du rattrapage dudit jeu angulaire lors de cha- 
que actionnement de la poignee. 
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Dx3PQ3iti£ pour commander au moi ns tin cable, gt siege com 
portant. un tel dispositif . 

La presente invention est relative aux dispositifs 
pour commander au moins un cable, et aux sieges comportant 

de tels dispositifs. 

Plus particulierement, 1* invention concerne un 
dispositif pour commander au moins un premier cable, com- 
portant : 

un support, 

- un organe de manoeuvre, monte pivotant sur le 
support autour d'un axe de rotation, 

- et un mecanisme de transmission irreversible 
qui est relie au premier cable et qui est entrain* par 
!• organe de manoeuvre pour regler la position longitudi- 
nale dudit premier cable, ce mecanisme de transmission 
etant apte a bloquer le premier cable tant que 1 ' organe de 
manoeuvre n'est pas actionne. 

Le document EP-A-0 296 938 decrit un exemple d'un 

tel dispositif. 

Le dispositif decrit dans ce document donne satis- 
faction, mais il serait souhaitable d'ameliorer la preci- 
sion et la surete du blocage de son mecanisme de transmis- 
sion lorsque 1' organe de manoeuvre est relache par un uti- 
lisateur apres avoir ete actionne. 

A cet effet, selon 1' invention, un dispositif du 
genre en question est essent iellement caracterise en ce 
que le support comporte une denture circulaire qui s • etend 
angulairement sur au moins un arc de cercle et qui est 
centree sur l'axe de rotation de 1 ' organe de manoeuvre, et 
en ce que le mecanisme de transmission comprend : 
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- un arbre de commande qui est monte pivotant sur 
le support autour de l'axe de rotation de 1 ■ organe de ma- 
noeuvre, cet organe de manoeuvre etant fixe audit arbre de 
commande avec un certain jeu angulaire de pivotement au- 
tour dudit axe de rotation, 1« organe de manoeuvre etant 
ainsi deplacable angulaireroent par rapport a 1' arbre de 
commande entre deux positions relatives de butee, 

- des moyens elastiques qui sollicitent 1" organe 
de manoeuvre vers une position angulaire relative dudit 
organe de manoeuvre par rapport a 1 ' arbre de commande, 
dite position de repos, cette position de repos etant in- 
termediate entre les deux positions relatives de butee, 
de sorte que tout actionnement de 1' organe de manoeuvre se 
traduit d'abord par une course angulaire morte oil 1' arbre 
de commande reste immobile, jusqu'a ce que 1 ' organe de ma- 
noeuvre atteigne une de ses positions relatives de butee, 
apres quoi il entraine 1' arbre de commande en rotation, 

- au moins un grain dente qui est monte coulis- 
sant sur 1' arbre de commande, ce grain etant deplagable 
radialement entre d'une part une position active ou il est 
en prise avec la denture du support en bloquant ainsi 
1' arbre de commande, et d' autre part une position escamo- 
tee oil ce grain ne coopere plus avec ladite denture en li- 
berant ainsi ledit arbre de commande, 

- un ressort de grain qui sollicite elastiquement 
le grain vers sa position active, 

- des moyens pour deplacer le grain de sa posi- 
tion active a sa position escamotee au cours de la course 
angulaire morte de i' organe de manoeuvre, au debut de cha- 
que actionnement de cet organe de manoeuvre, 

- et un dispositif de deplacement du premier ca- 
ble, ce dispositif etant en liaison mecanique avec 1' arbre 
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de commande pour deplacer ledit premier cable longitudina- 
lement en fonction du pivotement de l'arbre de commande. 

Grace a ces dispositions, le blocage du mecanisme 
de transmission est assure de fagon tres precise et tres 
fiable apres chaque actionnement de l'organe de manoeuvre . 

Dans des modes de realisation preferes de 1' inven- 
tion, on peut eventuellement avoir recours en outre a 
l'une et/ou a 1" autre des dispositions suivantes : 

- les moyens pour deplacer le grain comprennent 
un doigt de commande qui est solidaire de l'organe de ma- 
noeuvre et qui s'etend parallelement a 1 1 axe de rotation 
de cet organe de manoeuvre, ce doigt etant engage dans une 
fente menagee dans le grain, ladite fente presentant : 

une partie centrale dans laquelle se trouve le 
doigt de commande lorsque l'organe de manoeuvre est dans 
sa position de repos par rapport a l'arbre de commande, 

et deux branches laterales qui s'etendent respec- 
tivement de part et d' autre de la partie centrale en 
s'eloignant de 1 1 axe de rotation de l'organe de manoeuvre; 

la fente est incurvee et presente une concavite 
dirigee radialement vers 1'exterieur ; 

le dispositif de deplacement du premier cable 
comprend une premiere bielle qui presente d'une part, une 
premiere extremite montee pivotante sur le support et 
d* autre part, une deuxieme extremite liee au premier ca- 
ble, cette premiere bielle comportant une denture qui est 
en prise avec une premiere denture appartenant a l'arbre 
de commande, au moins lorsque l'organe de manoeuvre se 
trouve dans un premier secteur angulaire par rapport au 
support ; 

l'organe de manoeuvre est deplagable angulaire- 
ment par rapport au support soit dans ledit premier sec- 




2765530 



tzeur angulaire, soit dans un deuxieme secteur angulaire a 
partir d'une position neutre qui separe les premier et 
deuxieme secteurs angulaires, le mecanisme de transmission 
comportant une deuxieme bielle qui presente d'une part, 

5 une premiere extremite montee pivotante sur le support et 
d' autre part, une deuxieme extremite liee a un deuxieme 
cable, cette deuxieme bielle comportant une denture qui 
est en prise avec une deuxieme denture appartenant a l'ar- 
bre de commande, uniquement lorsque 1 1 organe de manoeuvre 

10 se trouve dans son deuxieme secteur angulaire par rapport 
au support, et la denture de la premiere bielle etant en 
prise avec la premiere denture de l'arbre de commande uni- 
quement lorsque la poignee se trouve dans son premier sec- 
teur angulaire par rapport au support, de sorte que le 

15 dispositif commande selectivement soit le premier cable 
lorsque I'organe de manoeuvre se trouve dans le premier 
secteur angulaire, soit le deuxieme cable lorsque I'organe 
de manoeuvre se trouve dans le deuxieme secteur angu- 
laire ; 

20 - les premiere et deuxieme bielles se trouvent 

chacune dans une position dite de repos lorsque I'organe 
de manoeuvre se trouve dans sa position neutre, et chaque 
bielle etant maintenue dans sa position de repos par une 
lame elastique tant que la denture de ladite bielle n'est 

25 pas en prise avec la denture correspondante de l'arbre de 
commande ; 

chaque bielle tire sur le cable correspondant 
lorsqu'elle est deplacee en s'eloignant de sa position de 
repos vers une position dite de traction maximum, et la- 
30 dite bielle est en appui contre une butee solidaire du 
support lorsqu'elle est dans sa position de repos, cette 
butee etant adaptee pour empecher la bielle de se deplacer 
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au dela de sa position de butee en s'eioignant de sa posi- 
tion de traction maximum ; 

chacun des premier et deuxieme secteurs angu- 
laires mesure environ 45° - 

Par ailleurs, 1' invention a egalement pour objet 
un siege de vehicule comportant d'une part, une assise qui 
supporte un dispositif de cornmande tel que defini ci- 
dessus, et d* autre part, un dossier qui comporte un pre- 
mier dispositif de soutien lombaire reglable, ce premier 
dispositif de soutien lombaire etant dispose a une pre- 
miere hauteur par rapport a l f assise et etant cornmande par 
le premier cable. 

De plus, lorsque le dispositif de cornmande est 
adapte pour commander selectivemem des premier et 
deuxieme cables, le siege comporte avantageusement d'une 
part, une assise qui supporte le dispositif de cornmande, 
et d' autre part, un dossier qui comporte : 

- un premier dispositif de soutien lombaire re- 
glable, dispose a une premiere hauteur par rapport a l 1 as- 
sise et cornmande par le premier cable, 

et un deuxieme dispositif de soutien lombaire 
reglable, dispose a une deuxieme hauteur par rapport a 
l'assise et cornmande par le deuxieme cable, 

chacun des dispositifs de soutien lombaire etant 
reglable entre d'une part, une position active ou il sou- 
tient au maximum le dos d'un utilisateur et, d'autre part, 
une position relachee ou il soutient au minimum le dos de 
1 • utilisateur, et chaque dispositif ce soutien lombaire 
etant dans sa position relachee lorsque la bielle corres- 
pondante du mecanisme de transmission est dans sa position 
de repos . 
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On peut ainsi choisir non seulement le degre de 
soutien lombaire souhaite, mais encore la hauteur de ce 
soutien lombaire, en positionnant l'organe de manoeuvre du 
dispositif de commande soit dans son premier secteur angu- 
5 laire, soit dans son deuxieme secteur angulaire. 

Enfin, independamment des dispositions mentionnees 
ci-dessus, 1' invention a encore pour objet un siege de ve- 
hicule dote d'un dossier qui comporte : 

- un premier dispositif de soutien lombaire regla- 
10 ble, dispose a une premiere hauteur et commande par un 

premier cable, 

- un deuxieme dispositif de soutien lombaire re- 
glable, dispose a une deuxieme hauteur et commande par un 
deuxieme cable, 

15 chacun des dispositifs de soutien lombaire etant 

reglables entre, d'une part une position active ou il sou- 
tient aux maximum le dos d'un utilisateur, et d' autre 
part, une position relachee ou il soutient au minimum le 
dos de 1' utilisateur, et les premier et deuxieme cables 

20 etant relies a un meme dispositif de commande adapte pour 
agir : 

- soit sur le premier cable, de facon a regler le 
premier dispositif de soutien lombaire, en laissant le 
deuxieme cable dans un etat qui correspond a la position 

25 relachee du deuxieme dispositif de soutien lombaire, 

- soit sur le deuxieme cable, de facon a regler le 
deuxieme dispositif de soutien lombaire, en laissant le 
prettier cable dans un etat qui correspond a la position 
relachee du premier dispositif de soutien lombaire. Dans 

30 ce cas, le dispositif de commande est avantageusement ac- 
tionne au moyen d'un organe de manoeuvre deplacable, soit 
dans un premier secteur angulaire, soit dans un deuxieme 
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secteur angulaire a partir d'une position neutre, le dis- 
positif de commande agissant sur le premier cable lorsque 
1 1 organe de manoeuvre est dans son premier secteur angu- 
laire, et sur le deuxieme cable lorsque l f organe de ma- 
5 noeuvre est dans son deuxieme secteur angulaire. 

D'autres caracteristiques et avantages de 1 1 inven- 
tion apparaitront au cours de la description suivante 
d'une de ses formes de realisation, donnee a titre d'exem- 
ple non limitatif, en regard des dessins joints. 
10 Sur les dessins : 

la figure 1 est une vue schematique d'un siege 
selon une forme de realisation de 1* invention, 

la figure 2 est une vue partielle de I 1 armature 
du siege de la figure 1, 
15 - la figure 3 est une vue de face du dispositif 

permettant le reglage de 1 ' appui lombaire dans le siege de 
la figure 1, 

la figure 4 est une vue eclatee du dispositif 
de la figure 3, 

20 - la figure 4A est une vue de dessous partielle 

de la poignee du dispositif de la figure 3, 

la figure 5 est une vue en coupe partielle se- 
lon la ligne V-V de la figure 3, 

la figure 6 est une vue en coupe selon la ligne 
25 VI-VI de la figure 3, 

la figure 7 est une vue en coupe selon la ligne 
VH-vn de la figure 6, 

et les figures 8 et 9 sont des vues en coupe 
montrant le grain dente du dispositif de la figure 3, res- 
30 pectivement en position active et en position escamotee. 

Sur les differentes figures, les memes references 
designent des elements identiques ou similaires. 
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La figure 1 represente schematiquement un siege de 
vehicule 1, notamment un siege avant de vehicule automo- 
bile. 

Ce siege comporte, d'une part, une assise 2 montee 
sur le plancher 3 du vehicule, et d'autre part, un dossier 
4 generalement monte pivotant sur 1* assise 2. 

De plus, sur le cote de 1' assise 2 est disposee 
une poignee 5 qui permet de manoeuvrer un mecanisme de 
transmission irreversible 6- Ce mecanisme 6 est adapte 
pour agir selectivement sur deux dispositifs d'appui lom- 
baire 7,8, qui peuvent etre par exemple eels que ceux re- 
presentes sur la figure 2. 

Ces dispositifs d'appui lombaire peuvent consister 
par exemple en deux bandes souples en matiere plastique 
qui s'etendent horizontalement en travers du dossier 4 a 
deux hauteurs differentes au niveau des reins de l'utili- 
sateur du siege, chacune de ces bandes 7,8 etant ancree a 
une de ses extremites sur 1 ' un des monrants lateraux de 
1' armature rigide 4a du dossier, et 1' autre extremite des 
bandes 7,8 etant fixee a un cable, respectivement 9,10, 
permettant de regler la tension de la bande 7,8 correspon- 
dante. 

Les cables 9, 10 sont relies au mecanisme de com- 
mande 6, dont le boitier rigide 11 est fixe sur 1' armature 
2a de 1* assise. De plus, ces cables coulissent dans des 
gaines, respectivement 12,13, qui presentent chacune : 

- une premiere extremite fixee sur le montant de 
l'armature 4a du dossier qui est situe a 1 ' oppose du mon- 
tant sur lequel sont ancrees les bandes 7,8, 

- et une deuxieme extremite fixee sur le boitier 
11 du mecanisme de commande. 
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Comme represents sur les figures 3 a 7, le boltier 
11 du mecanisme de commande 6 peut se presenter par exem- 
pie sous la forme d'une piece monobloc moulee en matiere 
plastique et ouverte au iaoins sur un cote 14. 

Ce boitier 11, bien visible sur la figure 4, com- 

porte : 

- une paroi 15 dite inferieure, qui est solidari- 
sable avec l f armature 2a de 1' assise, par exemple par 
clipsage ou par tout autre moyen connu, 

- une paroi 16 dite superieure, qui est parallele 
a la paroi inferieure 15, 

- deux parois intermediaires 17, qui sont paralle- 
les aux parois 15 et 16, et qui s'etendent chacune vers 
l'interieur du boitier sur une partie de la largeur de ce 
boitier, 

- une demi-couronne 18, qui s'etend sensiblement 
sur 180° au-dessus de la paroi superieure 16, et qui est 
ouverte vers le cote arriere 14 du boitier, 

- une denture circulaire 19 qui est centree sur 
I 1 axe X et qui est formee a 1 9 interieur de la demi- 
couronne 18, 

- une paroi avant 20 (figure 7) qui relie entre 
elles les parois 15 et 16 et qui presenre de part et d f au- 
tre du boitier, deux echancrures 21 (voir figure 4, ou une 
seule de ces echancrures est visible), dans lesquelles 
viennent se fixer des embouts 12a, 13a formant respective- 
ment les extremities des gaines 12,13, 

- deux paliers 22 qui sont centres sur 1 • axe de 
pivotement X de la poignee 5 et qui sont constitues par 
deux echancrures menagees dans les parois 15 et 16 et de- 
bouchant sur le cote ouvert 14 du boitier, chacune de ces 
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echancrures formant un arc de cercle qui s'etend sur plus 
de 180°, 

- deux paliers 23 qui sont constitues par des 
echancrures menagees en correspondance mutuelle, respecti- 

5 vement dans la parol inferieure 15 et dans 1'une des pa- 
rois intermediaires 17, ces deux echancrures debouchant 
sur le cote ouvert 14 du boitier et formant chacune un arc 
de cercle qui s'etend sur plus de 180° , 

- et deux paliers 24 qui sont constitues par des 
10 echancrures menagees en correspondance mutuelle, respecti- 

vement dans la paroi superieure 16 et dans l'une des pa- 
rois intermediaires 17, ces deux echancrures debouchant 
sur le cote ouvert 14 du boitier et formant chacune un arc 
de cercle qui s'etend sur plus de 180°, 
15 Dans les paliers 22 est monte par encliquetage un 

arbre de commande 25 qui se presente avantageusement sous 
la forme d'une piece monobloc moulee en matiere plastique 

et qui inclut : 

- une tige centrale cylindrique de revolution 26 
qui s'etend longitudinalement selon 1 ' axe X et qui est 
montee pivotante dans les paliers 22, 

- un pied elargi 27 qui forme une premiere extre- 
mite de la tige 26 et qui est dispose sous la paroi infe- 
rieure 15 du boitier, 

- un disque intermediaire 28 qui s'etend radiale- 
ment entre les deux extremites de la tige 26, ce disque 
etant prolonge vers le bas, sur une portion de sa periphe- 
rie, par une denture 29 comprenant par exemple deux dents, 
et le disque 28 etant prolonge vers le haut, sur une autre 

30 portion de sa peripherie, par une denture 30 similaire a 
la denture 29, 
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- et un plateau circulaire 31 qui s'etend radiale- 
ment a la deuxieme extremite de la tige 26 et qui est dis- 
pose au-dessus de la parol superieure 16 du boitier, au 

centre de la denture 19. 

Comme ont peut le voir sur les figures 4 et 5, le 
plateau 31 est traverse diametralement par une ouverture 
32 de section rectangulaire, qui communique a une de ses 
extremites avec un evidement 33 menage dans la face supe- 
rieure du plateau 31, c'est-a-dire dans la face de ce pla- 
teau qui est orientee vers la poignee 5. 

Par ailleurs, la face superieure du plateau 31 
presente un relief central circulaire 34, qui est entoure 
par trois crochets 35 elastiques. Chacun de ces crochets 
presente une tige axiale qui s'etend a partir du plateau 
31 jusqu'a une extremite superieure, prolongee radialement 
vers l'interieur par une tete d'accrochage saillante. 

De plus, la face superieure du plateau 31 comport e 
egalement, dans une position diametralement opposee a 
1-evidement 33, un pion 36 qui s'etend axialement en di- 

rection de la poignee 5. 

Sur ce pion 36 est enrouie un ressort 37 presen- 
tant deux branches elastiques qui s'etendent radialement 
vers 1-exterieur, ces deux branches etant separees 1 ' une 
de 1' autre par une tige axiale de positionnement 38 qui 
s'etend vers le haut a partir du plateau 31. 

Par ailleurs, un grain der.te 39, en matiere plas- 
tique ou autre, est monte radialement coulissant, sensi- 
blement sans jeu angulaire, dans 1' ouverture 32 du plateau 
31. 

Ce grain dente 39 s'etend radialement entre, d'une 
part, un bord arriere 40, et, d' autre part, un bord avant 
41 dote d'une denture qui est adaptee pour venir en prise 
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avec la denture 19 du boltier, de fagon a empecher alors 
le pivotement de l'arbre 25. 

Par ailleurs, le grain dente 29 est traverse axia- 
lement par une fente 42 presentant une partie centrale 42a 
5 et deux branches laterales 42b, qui s'etendent respect ive- 
ment de part et d' autre de la partie centrale en s'eloi- 
gnant de 1 " axe de rotation X de la poignee. De preference, 
la fente 42 est sensiblement en forme de U ou de V, c'est- 
a-dire qu'elle presente une forme courbe avec une concavi- 

10 te dirigee radialement vers l'exterieur. 

De plus, un ressort de grain 43, qui se presente 
avantageusement sous la forme d'une lame metallique elas- 
tique travaillant en flexion, sollicite le bord avant 41 
du grain vers la denture 19 du boitier. 

15 Corame on peut le voir plus en detail sur les figu- 

res 8 et 9, les deux extremites du ressort de grain 4 3 
peuvent etre par exemple emboitees dans des fentes 4 4 qui 
sont disposees perpendiculairement a l'ouverture 32 et qui 
debouchent dans ladite ouverture. 

20 La poignee 5, quant a elle, est de preference rea- 

lisee en matiere plastique, et comporte un puits central 
45 (figures 4A et 5) qui est centre sur I'axe X et qui de- 
bouche vers le mecanisme de transmission 6. 

Dans ce puits 45, qui peut etre avantageusement 

25 cannele inter ieurement, est emboitee a force une tige 4 6 
(figures 4 et 5) , elle-meme de preference cannelee exte- 
rieurement et realisee en matiere plastique. 

Cette tige 46 est prolongee vers^le plateau 31 de 
l'arbre de commande par une couronne 4 7 qui vient s'encli- 

30 queter au centre des trois crochets 35, autour du relief 
central circulaire 34 du plateau 31. 
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La couronne 47 est elle-meme prolongee axialement 
par un doigt de commande 48 qui est excentre par rapport a 
l'axe X et qui traverse l'evidement 33 menage dans la face 
superieure du plateau 31, pour penetrer dans la fente 42 

5 du grain 39. 

On notera que la tige 46, la couronne 47 et le 
doigt de commande 48 pourraient etre eventuellement formes 
d'une seule piece avec la poignee 5. 

De plus, comme on peut le voir sur les figures 4A 
10 et 5, la poignee 5 comporte au moins deux nervures radia- 
les qui s'etendent a partir du puits 45 et qui sont dispo- 
sees de part et d' autre du pion 36 appartenant au plateau 
31 de l'arbre de commande, avec un certain jeu angulaire, 
en definissant ainsi deux positions angulaires relatives 
15 de butee de la poignee 5 par rapport a l'arbre de commande 
25. 

Enfin, la poignee 5 comporte un doigt de centrage 
50 qui est engage entre les deux branches d'extremite 37a 
du ressort 37 " et qui maintient normalement la poignee 5 

20 dans une position angulaire relative de repos par rapport 
a l'arbre de commande 25, cette position de repos etant 
intermediate entre les deux positions relatives de butee 
susmentionnees . 

Enfin, le mecanisme de transmission 6 comprend 

25 deux bielles 51,52 (voir figures 4 et 6), qui se presen- 
tent avantageusement sous la forme de deux plaques en ma- 
tiere plastique disposees dans le boitier 11 entre les pa- 
rois 15 et 16 de ce boitier, de part et d' autre des parois 
intermedial res 1 7 . 

30 Chacune de ces bielles s'etend entre : 

- d'une part, une premiere extremite, respective- 
ment 53,54, qui est pourvue d'un pivot, respectivement 
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55,56, ce pivot etant monte par encliquetage dans les pa- 
liers 23 en ce qui concerne la bielle 52 et dans les pa- 
liers 24 pour ce qui concerne la bielle 51, 

- et d' autre part une deuxieme extremite, respec- 
tivement 57,58, sur laquelle est accrochee le cable 9 
pour ce qui concerne la bielle 51 et le cable 10 pour ce 
qui concerne la bielle 52. 

De plus, chacune des deux bielles 51,52 comporte 
un evidement central, respect ivement 59,60, qui est tra- 
verse par l'arbre de commande 25. 

La bielle 51 comporte une denture 61, constitute 
dans l'exemple considere par deux dents, qui s'etend ra- 
dialement vers l'interieur de 1' evidement 59 a partir de 
la premiere extremite 53 de ladite bielle, et qui est apte 
a engrener avec la denture 29 de l'arbre de commande 25- 

De meme, la bielle 52 comporte une denture 62, 
constitute dans l'exemple considere par deux dents, qui 
s'etendent radialement vers l'interieur de 1 ' evidement 60 
a partir de la premiere extremite 54 de ladite bielle, et 
qui est apte a engrener avec la denture 30 de l'arbre de 
commande 25. 

Le dispositif qui vient d'etre decrit fonctionne 
comme suit . 

Lorsque la poignee 5 est dans une position angu- 
laire neutre 63 (voir figure 3) par rapport au boitier 11, 
les deux bielles 51,52 sont respectivement en appui contre 
des butees 69 du boitier 11 (voir figure 7, ou une seule 
butee 69 est visible), dans une position ou leurs extremi- 
ties 57,58 sont les plus proches possibles des embouts 
12a, 13a des gaines des cables. Les cables 9,10 sont alors 
dans leur position la plus relachee, et les bandes de sou- 
tien lombaire 7,8 sont egalement toutes les deux dans une 
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position relachee ou elles sont pratiquement sans effet 
sur le soutien du dos de 1 1 utilisateur du siege. 

Dans cette position, comme represents sur la fi- 
gure 7 pour ce qui concerne la bielie 52, les dentures 
5 2 9,30 de I'arbre de commande 25 sont a la limite d'etre en 
prise avec les dentures 61,62 des bielles, et lesdites 
bielles sont maintenues en place par les lames ressort 64, 
qui epousent sensiblement la forme des deuxiemes extremi- 
tes 57,58 des bielles. Ces lames ressort 64, egalement vi- 

10 sibles sur la figure 4, sont avantaceusement moulees en 
matiere plastique, d'une seule piece avec le boitier 11. 

A partir de cette position neurre, comme represen- 
ts sur la figure 3, la poignee 5 peut etre deplacee, soit 
dans un premier secteur angulaire 65 qui mesure environ 

15 45°, soit dans un deuxieme secteur angulaire symetrique 66 
qui mesure egalement environ 45° . 

En supposant que 1 ' utilisateur du siege deplace la 
poignee vers le premier secteur angulaire 65 a partir de 
la position neutre 63, c'est-a-dire dans la direction an- 

20 gulaire 67 , cet actionnement produit les effets suivants : 
- la poignee 5 se deplace d'abord seule, sur une 
certaine course angulaire morte qui peut mesurer par exem- 
ple environ 10° : pendant cette course morte, la poignee 5 
se deplace angulairement par rapport a l'arbre 25, tou- 

25 jours immobilise par le grain 39 en prise avec la denture 
19 du boitier ; ce deplacement relatif se fait contre la 
sollicitation elastique du ressort 37, jusqu'a ce que 
l'une des nervures 49 vienne en butee contre le pion 36 de 
l'arbre de commande 25 ; 

30 - pendant cette course angulaire morte, le doigt 

48, qui etait initialement dans la partie centrale (42a) 
de la fente 42 lorsque la poignee etait en position de re- 




2765530 



pos, se deplace dans l'une des branches laterale (42b) de 
la fente 42, ce qui a pour effet de faire reculer progres- 
sivement le grain 39 contre la sollicitat ion elastique du 
ressort 43, jusqu'a ce que le grain 39 ne soit plus en 
5 prise avec la denture 19 ; 

- a la fin de la course angulaire morte de la poi- 
gnee, 1 * arbre de commande 25 commence a etre entraine par 
ladite poignee, de sorte que la denture 29 de cet arbre de 
commande entraine alors la bielle 51 par 1 ' intermediate 

10 de sa denture 61 : la deuxieme extremite 57 de cette 
bielle s'eloigne alors de 1 ' embout de la gaine 12 en ti- 
rant sur le cable 9 , ce qui a pour effet de tendre la 
bande d'appui lombaire 7 (par exemple, on peut ainsi tirer 
le cable 9 de plusieurs centimetres jusqu'a la position de 

15 traction maximale) ; 

- et pendant ce temps, la denture 30 de 1' arbre de 
commande 25, en tournant dans le sens angulaire 67, s ' est 
degagee de la denture 62 de la bielle 52 (voir figure 7) , 
de sorte que cette bielle reste dans sa position corres- 

20 pondant au relachement maximum du cable 10 et de la bande 
d'appui lombaire 8. 

Lorsque 1 ' utilisateur du siege a trouve le reglage 
d'appui lombaire qui lui convient, il relache la poignee 
5, de sorte que celle-ci est ramenee dans sa position an- 

25 gulaire relative de repos par rapport a 1' arbre de com- 
mande 25, grace au ressort 37, et cet arbre de commande 25 
est immobilise dans la position ainsi reglee grace au 
grain 39, qui revient en prise avec la denture 19 du boi- 
tier 11 sous 1* action du ressort 43. 

30 A partir de la position ainsi reglee, si 1 'utili- 

sateur deplace a nouveau la poignee 5 dans le sens angu- 
laire 68 oppose au sens 67 (voir figure 3) , le cable 9 et 
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la bande d'appui lombaire 7 se dependent progressivement, 
jusqu'a ce que ladite bande d'appui lombaire 7 retrouve sa 
position de relachement maximum, acres quoi, une fois pas- 
see la position angulaire neutre ciu dispositif, la denture 
2 9 de l'arbre de commande 25 se degage de la denture 61 de 
la bielle 51 et le cable 9 ainsi que la bande d'appui 
lombaire 7 restent alors dans leur position de relachement 
maximum, tandis que la denture 30 de 1 ' arbre de commande 
25 vient en prise avec la denture 62 de la bielle 52 en 
faisant tourner ladite bielle de fagon a tendre progressi- 
vement le cable 10 et la bande d'appui lombaire 8. 

Grace a ces dispositions, 1 ' utilisateur du siege 
peut non seulement regler le degre de soutien lombaire du 
dossier du siege, mais egalemenz choisir la hauteur a 
laquelle s' applique ce soutien lcmbaire, ce qui augmente 
notablement le confort du siege. 

Bien entendu, il serait tcutefois possible de com- 
mander un seul dispositif d'appui lombaire au lieu de 
deux, au moyen du mecanisme de transmission 6 ou d'un me- 
canisme de transmission legeremer.t simplifie, comportant 
une seule bielle reliee a un seul cable. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif pour commander au moins un premier 
5 cable (9) , comportant : 

un support (11)/ 

- un organe de manoeuvre (5) rnonte pivotant sur 
le support autour d'un axe de rotation (X), 

- et un mecanisme de transmission (6) irreversi- 
10 ble qui est relie au premier cable (9) et qui est entraine 

par 1' organe de manoeuvre pour regler la position longitu- 
dinale dudit premier cable, ce mecanisme de transmission 
etant apte a bloquer le premier cable tant que 1 ' organe de 
manoeuvre n'est pas actionne, 

caracterise en ce que le support (11) comport e une 
denture circulaire (19) qui s'etend angulairement sur au 
moins un arc de cercle et qui est centree sur l'axe de ro- 
tation (X) de 1' organe de manoeuvre, 

et en ce que le mecanisme de transmission (6) com- 

20 prend : 

- un arbre de commande (25) qui est monte pivo- 
tant sur le support (11) autour de l'axe de rotation (X) 
de 1' organe de manoeuvre, cet organe de manoeuvre (5) 
etant fixe audit arbre de commande avec un certain jeu an- 

25 gulaire de pivotement autour dudit axe de rotation, 1 • or- 
gane de manoeuvre etant ainsi deplacable angulairement par 
rapport a 1 ' arbre de commande entre deux positions relati- 
ves de butee, 

- des moyens elastiques (37) qui sollicitent 
30 1' organe de manoeuvre (5) vers une position angulaire re- 
lative dudit organe de manoeuvre par rapport a 1' arbre de 
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commande (25) , dite position de repos, cette position de 
repos etant intermediaire entre les deux positions relati- 
ves de butee, de sorte que tout actionnement de I'organe 
de manoeuvre se traduit d'abord par une course angulaire 
morte ou l'arbre de commande (25) reste immobile, jusqu'a 
ce que 1 ' organe de manoeuvre atteigne une de ses positions 
relatives de butee, apres quoi il entraine l'arbre de com- 
mande en rotation, 

au moins un grain dente (39) qui est monte cou- 
lissant sur l'arbre de commande (25), ce grain etant de- 
plagable radialement entre d'une part une position active 
ou il est en prise avec la denture (19) du support en blo- 
quant ainsi l'arbre de commande, et d 1 autre part une posi- 
tion escamotee ou ce grain ne coopere plus avec ladite 
denture en liberant ainsi ledit arbre de commande, 

un ressort de grain (43) qui sollicite elasti- 
quement le grain (39) vers sa position active, 

des moyens (42,48) pour deplacer le grain de sa 
position active a sa position escamotee au cours de la 
course angulaire morte de I'organe de manoeuvre (5), au 
debut de chaque actionnement de cet organe de manoeuvre, 

et un dispositif (51) de deplacement du premier 
cable, ce dispositif etant en liaison mecanique avec l'ar- 
bre de commande (25) pour deplacer ledit premier cable (9) 
longitudinalement en fonction du pivotement de l'arbre de 
commande. 

2. Dispositif selon la revendication 1, dans le- 
quel les moyens pour deplacer le grain comprennent un 
doigt de commande (48) qui est solidaire de I'organe de 
manoeuvre (5) et qui s'etend parallelement a l'axe de ro- 
tation (X) de cet organe de manoeuvre, ce doigt etant en- 
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gage dans une fente (42) menagee dans le grain, ladite 

fente presentant : 

une partie centrale (42a) dans laquelle se trouve 
le doigt de comrnande (4 8) lorsque l'organe de manoeuvre (5) 
5 est dans sa position de repos par rapport a 1' arbre de 

comrnande (25) , 

et deux branches laterales (42b) qui s'etendent 
respectivement de part et d' autre de la partie centrale 
(42a) en s'eloignant de l'axe de rotation (X) de l'organe 

10 de manoeuvre. 

3. Dispositif selon la revendication 2, dans le- 
quel la fente (42) est incurvee et presente une concavite 
dirigee radialement vers l'exterieur. 

4. Dispositif selon l'une quelconque des revendi- 
15 cations precedentes, dans lequel le dispositif de deplace- 

ment du premier cable comprend une premiere bielle (51) 
qui presente d'une part une premiere extremite (53) montee 
pivotante sur le support (11), et d'autre part une 
deuxieme extremite (57) liee au premier cable (9), cette 
20 premiere bielle comportant une denture (61) qui est en 
prise avec une premiere denture (29) appartenant a 1' arbre 
de comrnande (25) au moins lorsque l'organe de manoeuvre se 
trouve dans un premier secteur angulaire (65) par rapport 

au support (11) - 

25 5. Dispositif selon la revendication 4, dans le- 

quel l'organe de manoeuvre est deplacable angulairement 
par rapport au support soit dans ledit premier secteur an- 
gulaire (65), soit dans un deuxieme secteur angulaire ,( 66) 
a partir d'une position neutre (63) qui separe les premier 

30 et deuxieme secteurs angulaires, le mecanisme de transmis- 
sion (5) comportant une deuxieme bielle (52) qui presente 
d'une part une premiere extremite (54) montee pivotante 
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sur le support (11)/ et d' autre part une deuxieme ex~remi- 
te (58) liee a un deuxieme cable (10) , cette deuxieme 
bielle comportant une denture (62) qui est en prise avec 
une deuxieme denture (30) appartenant a I'arbre de com- 
mande (25), uniquement lorsque l'organe de manoeuvre (5) 
se trouve dans son deuxieme secteur angulaire (66) par 
rapport au support (11) , et la denture (61) de la premiere 
bielle etant en prise avec la premiere denture (29) de 
I'arbre de commande 25 uniquement lorsque l'organe de ma- 
noeuvre (5) se trouve dans son premier secteur angulaire 
(65), par rapport au support (11), de sorte que le dispo- 
sitif commande selectivement soit le premier cable (9) 
lorsque l'organe de manoeuvre se trouve dans le premier 
secteur angulaire (65) soit le deuxieme cable (10) lorsque 
l'organe de manoeuvre se trouve dans le deuxieme secteur 
angulaire (66) . 

6. Dispositif selon la revendication 5, dar.s le- 
quel les premiere et deuxieme bielles (51,52) se trouvent 
chacune dans une position dite de repos lorsque l'organe 
de manoeuvre (5) se trouve dans sa position neutre (63), 
et chaque bielle etant maintenue dans sa position de repos 
par une lame elastique (64) tant que la denture de ladite 
bielle n'est pas en prise avec la denture correspondante 
(29,30) de I'arbre de commande (25). 

7. Dispositif selon la revendication 5 ou la re- 
vendication 6, dans lequel chaque bielle (51,52) tire sur 
le cable correspondant (9,10) lorsqu'elle est deplacee en 
s'eloignant de sa position de repos vers une position cite 
de traction maximum, et ladite bielle est en appui concre 
une butee (69) solidaire du support (11) lorsqu'elle est 
dans sa position de repos, cette butee etant adaptee pour 
empecher la bielle de se deplacer au dela de sa position 
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de butee en s'eloignant de sa position de traction maxi- 
mum . 

8. Dispositif seion 1 1 une quelconque des revendi- 
cations 5 a 7, dans iequel chacun des premier et deuxieme 

5 secteurs angulaires (65,66) mesure environ 45°. 

9. Siege de vehicule comportant d'une part, une 
assise (2) qui supporte un dispositif de commande selon 
l'une quelconque des revendications precedentes, et d" au- 
tre part, un dossier (4) qui comporte un premier disposi- 

10 tif de soutien iombaire (7) reglable, ce premier disposi- 
tif de soutien iombaire etant dispose a une premiere hau- 
teur par rapport a 1' assise et etant commande par le pre- 
mier cable (9) . 

10. Siege de vehicule comportant d'une part, une 
15 assise (2) qui supporte un dispositif de commande selon 

rune quelconque des revendications 5 a 8, et d" autre 
part, un dossier (4) qui comporte : 

un premier dispositif de soutien Iombaire (7) 
reglable, dispose a une premiere hauteur par rapport a 

20 1' assise et commande par le premier cable (9), 

et un deuxieme dispositif de soutien Iombaire 
(8) reglable, dispose a une deuxieme hauteur par rapport a 
I'assise et commande par le deuxieme cable (10), 

chacun des dispositif s de soutien Iombaire (7,8) 

25 etant reglable entre d'une part, une position active ou il 
soutient au maximum le dos d'un utilisateur et, d' autre 
part, une position relachee ou il soutient au minimum le 
dos de 1 'utilisateur, et chaque dispositif de soutien Iom- 
baire (7,8) etant dans sa position relachee lorsque la 

30 bielle (51,52) correspondante du mecanisme de transmission 
6 est dans sa position de repos. 
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